=CL IFPSERES 1420663506
MODULES VYROBNI CiSLO

WIFI modul NRF24L01

El. POPIS

Modul umozZnuje bezdratovou komunikaci vyvojovych kit(
Arduino/Genuino (nebo napr. Raspberry Pl). na frekvenci 2,4 GHz.
Tento modul neumozZnuje pripojeni kitu k domaci WiFi siti,
komunikace je mozna pouze mezi (dvéma i vice) moduly.
Zakladni charakteristika modulu:

e Komunikacni rozhrani SPI (serial peripheral interface)

e Integrovana anténa, komunikace az na vzdalenost 100 m
(silné zavislé na prostredi)

¢ Rychlost komunikace az 2Mbps

e 5V tolerantni vstupy

e Kompaktni rozméry

=2 SPECIFIKACE

—
Hlavni Cip NRF24L01 Proud (reZim standby) 22 UA
Napajeci napéti 1,9-3,6 vDC | Proud (reZim powerdown) 900 nA
Pocet RF kanala 126 Start-up (reZim standby) 130 us
Komunikacni frekvence | 5 4 gH; Start-up (reZim powerdown) | | 5 s
Typ modulace GFSK Velikost FIFO bufferu (Rx, TX) | 35 pyte
Programovatelné .
zesileni vysilace (dBm) 0/-6/-12/-18 | Rozmery (mm) 28x15x13
Citlivost pfijimage A7 -85dBm | Hmotnost (g) 43
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g3. ZAPOJENI

PFijimaci i vysilaci modul je zapojen stejné. Obrazek prevzaty z http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-

produktum/arduino-wifi-modul-nrf24101.html.
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4. UKAZKA PROGRAMU - PRIJIMACI MODUL

01001
00001
Pro spravnou funkci programu nainstalujte do vyvojového prostfedi Arduino knihovnu RF24. Ukazka je

prevzata z http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-produktum/arduino-wifi-modul-nrf24101.html.

// nRF24L01 pfijimac

// pripojeni knihoven

#include <SPI.h>

#include "RF24.h"

// nastaveni propojovacich pint
#define CE 7
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#define CS 8

// inicializace nRF s piny CE a CS

RF24 nRF (CE, CS3);

// nastaveni adres pro prijima¢ a vysilag,

// musi byt nastaveny stejné v obou programech!
byte adresaPrijimac[]= "prijimac00";

byte adresaVysilac[]= "vysilac00";

void setup() {
// komunikace pfes sériovou linku rychlosti 9600 baud
Serial.begin(9600) ;
// zapnuti komunikace nRF modulu
nRF.begin () ;
// nastaveni vykonu nRF modulu,
// moznosti jsou RF24 PA MIN, RF24 PA LOW, RF24 PA HIGH and RF24 PA MAX,
// pro HIGH a MAX je nutny externi 3,3V zdroj
nRF.setPALevel (RF24 PA LOW) ;
// nastaveni zapisovaciho a ¢teciho kanalu
nRF.openWritingPipe (adresaPrijimac) ;
nRF.openReadingPipe (1, adresaVysilac);
// zacatek prijmu dat
nRF.startListening () ;

}

void loop () {
// proménné pro prijem a odezvu
int prijem;
unsigned long odezva;

// v pripadé, Ze nRF je pripojené a detekuje
// prichozi data, zac¢ni s prijmem dat
if ( nRF.available()) {
// ¢ekéni na prijem dat
while (nRF.available()) {
// v pripadé pfijmu dat se provede zapis
// do promé&nné prijem
nRF.read( &prijem, sizeof (prijem) );
}
// vytisknuti pf¥ijatych dat na sériovou linku
Serial.print ("Prijata volba: ");
Serial.print (prijem);
// dekédovani prijatych dat
switch( prijem ) {
// pro znamou hodnotu dat (1,2,3)
// se odeSle odezva:
case 1:
// v pripadé 1 ode3li pocet milisekund
// od pripojeni napajeni
odezva = millis();
break;
case 2:
// v ptripadé 2 pocet sekund
// od pripojeni napajeni
odezva = millis()/1000;
break;
case 3:
// v pripadé& 3 pocet mikrosekund
// od pripojeni napajeni
odezva = micros();
break;
// v ptripadé ostatnich dat bude odezva 0
default:
odezva = 0;
break;
}
// ukonceni prijmu dat
nRF.stopListening () ;
// odesléni odezvy
nRF.write( &odezva, sizeof (odezva) );
// prepnuti do pfijmu dat pro daldi komunikaci
nRF.startListening () ;
// vytidténi odezvy po sériové lince
Serial.print (", odezva: ");
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Serial.println (odezva);
}
}

5. UKAZKA PROGRAMU — VYSILACI MODUL

Pro spravnou funkci programu nainstalujte do vyvojového prostfedi Arduino knihovnu RF24. Ukazka je

prevzata z http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-produktum/arduino-wifi-modul-nrf24101.html.

// nRF24L01 vysilac

// pfipojeni knihoven

#include <SPI.h>

#include "RF24.h"

// nastaveni propojovacich pint

#define CE 7

#define CS 8

// inicializace nRF s piny CE a CS

RF24 nRF (CE, CS);

// nastaveni adres pro prijimac¢ a vysilacg,

// musi byt nastaveny stejné v obou programech!

byte adresaPrijimac[]= "prijimac00";
byte adresaVysilac[]= "vysilac00";
void setup() {

// komunikace pres sériovou linku rychlosti 9600 baud
Serial.begin (9600) ;
// zapnuti komunikace nRF modulu
nRF.begin () ;
// nastaveni vykonu nRF modulu,
// moZnosti jsou RF24 PA MIN, RF24 PA LOW, RF24 PA HIGH and RF24 PA MAX,
// pro HIGH a MAX je nutny externi 3,3V zdroj
nRF.setPALevel (RF24 PA LOW) ;
// nastaveni zapisovaciho a ¢teciho kanalu
nRF.openWritingPipe (adresaVysilac) ;
nRF.openReadingPipe (1, adresaPrijimac) ;
// zaCatek pfijmu dat
nRF.startListening () ;

}

void loop () {

// for smycka pro postupné odesléani

// hodnot 0 aZ 3 pro naclteni vSech dat

// z prijimace

for (int i=0; 1 < 4; i++ ) {
// ukonceni prijmu dat
nRF.stopListening () ;
// vytisknuti aktudlni volby po sériové lince
Serial.print ("Posilam volbu ");
Serial.println(i);
// uloZeni startovniho ¢asu komunikace
unsigned long casZacatek = micros();
// odeslani aktudlni volby, v pripadé selhani
// vytisténi chybové hlasky na sériovou linku
if (!nRF.write( &i, sizeof (i) )){

Serial.println("Chyba p¥i odesléni!");

}
// prepnuti do pfijmu dat pro daldi komunikaci
nRF.startListening() ;
// ulozeni Casu zacatku cekani
unsigned long casCekaniOdezvy = micros();
// promé&nnd s uloZenim stavu Cek&ni na odezvu

// od prijimace - "timeout"

boolean timeout = false;

// Cekaci while smyCka na odezvu od pfrijimace
while ( ! nRF.available() ) {

// pokud do 200 000 mikrosekund nepfijde odezva,
// ukon&i &eké&ni a nastav timeout
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if (micros() - casCekaniOdezvy > 200000 ) {
timeout = true;
break;

}
}
// kontrola stavu timeoutu
if ( timeout ) {
// v pripadé vyprsSeni cekaci smycky,
// vytiskni informaci o chybé& spojeni
Serial.println("Chyba p¥i prijmu, vyprseni casu na odezvu!");
}
// v opacném ptripadé uloZ ptrijatou zpravu a vypis ji po sériové lince
else{
// proménnéd pro uloZeni pf¥ijatych dat
unsigned long prijataData;
// prijem dat se zapisem do proménné prijataData
nRF.read( &prijataData, sizeof (prijataData) );
// uloZzeni cCasu konce komunikace
unsigned long casKonec = micros();
// vypis dat z komunikace po sériové lince
// v&etné délky trvani spojeni
Serial.print ("Odeslana volba: ");
Serial.print (i) ;
Serial.print (", prijata data: ");
Serial.println(prijataData) ;
Serial.print ("Delka spojeni: ");
Serial.print (casKonec - casZacatek);
Serial.println (" mikrosekund.");
}
// pauza 1 sekunda
delay (1000) ;
}

ECLIPSERA s.r.o. Distributor pro CR.

Copyright (©) 2016 ECLIPSERA s.r.o.

Verze 1.0



